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본 발 명 은 차 량 에 설치된 스 프 라 켓 으 로부터 전 달 된 구 동 에 의해 이 동 하 면서 상기 차 량 을 주 행 시 키 는 복 수 개의 궤 
도부, 상기 궤 도 부 들 이 이 동 함에 따라 상기 궤 도 부 들 에 접 촉 되어서 회 전 하도록 상기 차 량 에 회전 가 능 하 게 결합 
된 복 수 개의 휠 부 , 및 상기 궤 도 부가 상기 휠 부 로 부터 이 탈 되 는 것을 방 지 하기 위해 상기 궤 도 부 들 의 이 동 을 가 
이드 하는 복 수 개의 가 이 드 부를 포 함 하는 차량용 궤 도 장 치 에 관한 것이다. 
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차 량 에 설치된 스 프 라 켓 (200) 으 로부터 전 달 된 구 동 에 의해 이 동 하 면서 상기 차 량 을 주 행 시 키 는 복 수 개의 궤 도 부 


상기 궤 도 부 (2) 들 이 이 동 함에 따라 상기 궤 도 부 (2) 들 에 접 촉 되 어서 회 전 하 도록 상기 차 량 에 회전 가 능 하 게 결합 
된 복 수 개의 휠 부 (3); 및 
상기 퀘 도 부 (2) 가 상기 휠 부 (3) 로 부터 이 탈 되는 것을 방 지 하기 위해 상기 궤 도 부 (2) 들 의 이 동 을 가이드 하는 복 
수 개 의 가 이 드 부 (4) 를 포 함 하고, 


상기 가 이 드 부 (4) 들 각 각 은 상기 궤 도 부 (2) 들 이 이 동 함 에 따라 상기 휠 부 (3) 들 에 접 촉 되어서 마 모 되는 마 모 부재 
(41), 및 상기 가 이 드 부 (4) 의 마모 상 태 를 식 별 하 기 위해 상기 마 모 부 재 (41) 에 형성된 식 별 홈 (42) 을 포 함 하는 


것을 특 징 으로 하는 차량용 퀘 도 장 치 . 


청 구 항 2 


1 식 별 홈 (421), 및 상기 제 1 식 별 홈 (421) 에 연 통 된 제 2 식 별 홈 


о 
(422) 을 포 함 하는 것을 특 징 으로 하는 차량용 케 도 장 치 . 
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상기 제 2 식 별 홈 (422) 및 상기 제 1 식 별 홈 (421) 은 서로 다른 크 기 로 형성된 것을 특 징 으로 하는 차량용 궤 도 장치. 


청 구 항 4 

제 2 항 에 있어서, 

상기 제 2 식 별 홈 (422) 및 상기 제 1 식 별 홈 (421) 은 서로 다른 형 상 으로 형성된 것을 특 징 으로 하는 차량용 궤 도 장 
2]. 

청 구 항 5 


부 (4) 각 각 은 상기 궤 도 부 (2) 에 결 합 된 가 이 드 본 체 (40), 및 상기 가 이 드 본 체 (40) 에 형성된 관 통 공 


부 (3) 들 각 각 은 상기 차 량 의 외 측 을 향한 외 측 방향 쪽에 배 치 된 제 1 휠 부 재 (31), 및 상기 차 량 의 내 측 을 
측 방 향 쪽에 배 치 된 제 2 휠 부 재 (32) 를 포 함 하고, 


상기 마 모 부 재 (41) 는 상기 제 1 휠 부 재 (31) 쪽에 배 치 된 제 1 마 모 면 (411), 상기 제 2 휠 부 재 (32) 쪽에 배 치 된 제 2 마 
모 면 (412), 및 상기 제 1 마 모 면 (411) 과 상기 제 2 마 모 면 (412) 각 각 에 연결된 외 측 면 (413) 을 포 함 하며, 


상기 외 측 면 (413) 에 는 상기 식 별 홈 (42) 과 연 통 되는 외 측 홈 (46) 이 형성된 것을 특 징 으로 하는 차량용 궤 도 장치. 


청 구 항 7 
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제 1 항 에 있어서, 


상기 휠 부 (3) 들 각 각 은 상기 차 량 의 외 측 을 향한 외 측 방향 쪽에 배 치 된 제 1 휠 부 재 (31), 및 상기 차 량 의 내 측 을 
향한 내 측 방향 쪽에 배 치 된 제 2 휠 부 개 (32) 를 포 함 하고, 


상기 마 모 부 재 (41) 는 상기 제 1 휠 부 재 (31) 쪽에 배 치 된 제 1 마 모 면 (411), 및 상기 제 2 휠 부 재 (32) 쪽에 배 치 된 제 2 
마 모 면 (412) 을 포 함 하며, 


상기 식 별 홈 (42) 은 상기 제 1 마 모 면 (411) 및 상기 제 2 마 모 면 (412) 각 각 에 형성된 것을 특 징 으로 하는 차량용 A 


상기 식 별 홈 (42) 은 상기 마 모 부 재 (41) 의 상 측 에 서 상기 마 모 부 재 (41) 의 하 측 를 향 하 도록 연 장 된 것을 특 징 으로 
하는 차량용 MERA 


기 € 분 ор 

본 발 명 은 농업용 차량, 군용 차량 등과 같은 Аро] 주 행 하는데 이 용 되는 차량용 궤 도 장 치 에 관한 것이다 

BJ 2 7] = 

일 반 적 으로 차량용 궤 도 장 치 는 차 량 에 설치된 스 프 라 켓 (60700561) 으 로부터 전 달 된 동 력 에 의해 이 동 하 면서 차량 


일 는 
을 주 행 시 키 는 것으로, 캐 터 필 러 (23(67011131) 라 고도 한다. 
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이러한 차량용 퀘 도 장 치는 농업용 차량, 군용 차량 등과 같이 다양한 차 량 에 설치된 
=o] 자 량 으 로 는 장갑차, 탱크 등 이 있다. 


따 
면 , 종래 기 술 에 따른 차량용 궤 도 장 치 (100) 는 차 량 을 이 동 시 키 기 위한 복 수 개의 궤 도 부 (101), A 
) 들 이 회 


도 1 을 참 고 하 
기 퀘 도 부 (101) 들 이 회 전 함에 따라 함께 회 전 하는 복 수 개의 휠 부 (103), 및 상기 퀘 도 부 (101) 가 상기 휠 부 (103) 
로부터 이 탈 되는 것을 방 지 하기 위해 상기 퀘 도 부 (101) 들 의 이 동 을 가이드 하는 복 수 개의 가 이 드 부 (103) 를 포함 
한다. 상기 퀘 도 부 (101) 들 은 폐 쇄 된 고리 형 태 를 이루도록 고 정 부 (104) 를 통해 서로 연 결 된 다. 상기 퀘 도부 
(101) 들 이 이루는 폐 쇄 된 고리 형 태 의 내 측 에는 스 프 라 켓 (105) 이 배 치 된다. 


루 
종래 기 술 에 따른 차량용 퀘 도 장 치 (100) 는 상기 스 프 라 켓 (105) 으 로부터 전 달 된 구 동 에 의해 상기 차 량 이 이 동 함 
9 부 (103) 및 상기 휠 부 (102) 가 서로 접 촉 됨으로써, 상기 가 이 드 부 (103) 에 마 찰 에 의한 마모 
부 (103) 에 일정 두께 이상 마 모 가 발 생 되면, 상기 가 이 드 부 (103) 는 상기 

을 더 이상 가이드 하지 못하고 파손될 우 려 가 있다. 따라서, 작 업 자 는 상기 가 이 드 부 (103) 가 과 
손 되기 전 상기 가 이 드 부 (103) 에 대한 마모 상 태 를 확 인 하는 마 모 계 측 작 업 을 통해 상기 가 이 드 부 (103) 에 대한 
을 수 행 한다. 그러나, 종래 기 술 에 따른 차량용 퀘 도 장 치 (100) 는 작 업 자 가 별 


를 ㅣ 가 이 드 부 (103) 에 대한 마 모 계 측 작 업 이 이 루 어 지 도 록 구 현 된다. 따라서, 종 
량 용 궤 도 장 치 (1) 는 상기 가 이 드 부 (103) 에 대한 마 모 계 측 작 업 에 걸리는 


출 된 것으로, 가 이 드 부의 마 모 계 측 작 업 에 걸리는 시 간 을 감소 
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